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บทคัดย่อ 

อุตสาหกรรมก่อสร้างเป็นหนึ่งในอุตสาหกรรมที่ต้องปรับตัวตามการ
พัฒนาของเทคโนโลยีที่มีการพัฒนาอยู่ตลอดเวลา ในปัจจุบันเป้าหมายการ
นำเทคโนโลยีมาประยุกต์ใช้ในงานก่อสร้างมีวัตถุประสงค์เพื ่อให้การ
ดำเนินงานระบบดังเดิมสามารถดำเนินการได้เร็วขึ้น และมีประสิทธิภาพ 
การศึกษานี้จึงเป็นการประยุกต์ใช้แบบจำลองสามมิติในรูปแบบพอยต์
คลาวด์เพื่อหาแนวทางความเป็นไปได้ในการประเมินความคืบหน้าโครงการ
ก่อสร้างบ้านพักอาศัยระบบพรีคาสท์ โดยเก็บข้อมูลด้วยอากาศยานไร้
คนขับ และเก็บถาพถ่ายด้วยระบบบินอัตโนมัติจากโครงการก่อสร้างที่ผนัง
คอนกรีตสำเร็จ ณ วันที่ส่วนงานชั้น 1 แล้วเสร็จ และส่วนงานชั้น 2 แล้ว
เสร็จ โดยประเมินความเป็นไปได้ในการประเมินควบก้าวหน้างาน จะทำ
การประเมินด้วยด้วยจำนวนพอยต์คลาวด์จากซอฟแวร์ Cloud compare 
และไพทอน และประเมินด้วยการทับซ้อนของแบบจำลองด้วยซีท ูซี
อัลกอริทึม เพื่อหาความแต่งต่างของแบบจำลองสามมิติจากวิธีทั้งสอง จาก
การศึกษาพบว่าจำนวนพอยต์คลาวด์ของทั้งสองวิธีมีความแตกต่างกันน้อย
กว่าร้อยละ 1 และแตกต่างตากแผนงานร้อยละ 5 ถึง 6 และผลลัพธ์จาก
การเปรียบเทียบด้วยการประเมินการทับซ้อนของแบบจำลองด้วยซีทูซี
อัลกอริทึมมีความเป็นไปได้ในการพัฒนาแนวคิดในการใช้เป็นหนึ่งในการ
ติดตามความคืบหน้างานก่อสร้าง 

คำสำคัญ: การติดตามงานก่อสร้าง  พอยต์คลาวด์ แบบจําลองสามมิติ  บ้าน
ระบบพรีคาสท์ และอากาศยานไรคนขับ 

Abstract 

The construction industry is one of the industries that has to 
adapt to the ever-evolving technology development. Currently, 
the purpose of using technology in construction projects is to 
hasten the performance of the original system. and effective. In 
order to assess the viability of monitoring the advancement of a 
precast home project. This study collected data with unmanned 

aerial vehicles. Photographs taken with automatic flying system 
from the construction project at precast concrete walls on the 
day that the 1st floor section was completed and the 2nd floor 
section was completed. This study assesses the feasibility of 
assessing job progress. It is analyzed by the number of point 
clouds from Cloud compare software and Python and evaluated 
with the overlap of the model by the C2C algorithm. to find the 
differences of the 3D models from the two methods. The study 
found that the number of point clouds of the two methods 
differed less than 1% and differs from the schedule by 5 to 6 
percent. The results from the comparison by evaluating model 
overlap with the C2C algorithm have the potential to develop 
concepts that can be used as one of the construction progress 
monitoring. 

Keywords: Construction project monitoring, point cloud, 3D 
modeling Precast system house and unmanned aerial vehicles. 

1. บทนำ 

ประเทศไทยมีอุตสาหกรรมก่อสร้างเป็นส่วนสำคัญในการขับเคลื่อนซึ่ง
ในปัจจุบันธุรกิจรับเหมาก่อสร้างมีสัดส่วนเฉลี่ยร้อยละ 8.5 ของผลิตภัณฑ์
มวลรวมในประเทศ (Gross Domestic Product: GDP) ซึ่งมีผลต่อธุรกิจที่
เชื ่อมโยงกับการก่อสร้างตั้งแต่ธุรกิจการค้าวัสดุก่อสร้างไปจนถึงธุรกิจ
การค้าและพัฒนาอสังหาริมทรัพย์อีกด้วย [1] ทำให้การบริหารโครงการ
ก่อสร้างเป็นสิ่งสำคัญโดยมีเป้าหมายเพื่อให้การก่อสร้างเป็นไปตามสัญญา
และอยู่ในขอบเขตงานอันประกอบไปด้วย การบริหารเวลา การบริหาร
ต้นทุน และการบริหารต้นทุน [2] เพื่อให้การดำเนินงานเป็นไปด้วยความ
เรียบร้อย และลดปัญหาที่อาจจะเกิดขึ้นกับโครงการก่อสร้าง จึงจำเป็น
อย่างยิ่งที่ต้องมีการตรวจสอบควบคืบหน้างานอยู่สม่ำเสมอเพื่อให้ทราบถึง
สถานะของโครงการ [3] โดยทั่วไปแล้วการประเมินความคืบหน้างานจะ
ดำเนินการโดยให้บุคคลเข้าไปบันทึกข้อมูลปริมาณงานก่อสร้าง และ
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ประเมินให้ค่าร้อยละควบคืบหน้างานโดยการกระทำดังกล่าวหากโครงการมี
พื้นที่กว้าง และสูงอาจดำเนินการด้วยบุคคลได้ช้า และมีอคติต่อตัวเลขที่
ออกมาเพราะอาจจะขาดหลักฐานเชิงประจักษ์ อย่างไรก็ตามในปัจจุบันมี
การใช้พอยต์คลาวด์เพื่อใช้ในการรวบรวมข้อมูลของสถานที่ก่อสร้างติดตาม
และประเมินงานก่อสร้างให้ง่ายและรวดเร็วยิ่งขึ้น [4, 5] พอยต์คลาวด์ถูก
นำมาใช้เพื่อแก้ไขปัญหานั้นในโครงการก่อสร้างบางแห่งเริ่มมีการนำมาใช้
โดยใช้เลเซอร์สะแกนเนอร์ในการสร้างแบบจำลองสามมิติ [6-7] ซึ่งข้อมูล
นั ้นถูกจัดเก็บใน ระบบพิกัดสามมิติหรือระบบพอยต์คลาวด์แต่การใช้
เลเซอร์อย่างไรก็ตามสแกนเนอร์นั้นยังมีข้อจำกัดเนื่องจากตัวอุปกรณ์มีราคา 
และค่าใช้จ่ายในการซ่อมบำรุงที่สูง และการทำงานที่ใช้เวลานานและมี
โอกาสขัดขว้างการทำงานของช่างก่อสร้างในการใช้อุปกรณ์อีกด้วย [8, 9] 
เพื่อลดจุดด้อยดังกล่าวจึงได้มีการริเริ่มการใช้อากาศยานไร้คนขับในการ
สร้างประเมินควบคืบหน้าของโครงการ [10] ทั้งนี้ทั้งนั้นตามอาคารก่อสร้าง
ทั่วไปอาจจะไม่เหมาะสมในทุกอาคารผนวกกับในปัจจุบันมีการเกิดขึ้นของ
เทคโนโลยีจำนวนมาก [11] โดยวัตถุประสงค์ของงานวิจัยนี้เพื่อเสนอความ
เป็นไปได้ในการประยุกต์ใช้แบบจำลองสามมิติของอาคารสองชั้นในรปูแบบ
ชิ้นส่วนผนังสำเร็จรูป (Precast concrete) จากจำนวนพอยต์คลาวด์ด้วย
ซอฟแวร์ Cloud compare และไพทอน และนำมาวิเคราะห์ค่าการทับ
ซ้อนของแบบจำลองสามมิติด้วยซีทูซีอัลกอริทึม 
 

2. งานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

2.1 เทคโนโลยีการจำลองภาพสามมิติจากภาพถ่าย 

การรังวัดด้วยภาพถ่าย (Photogrammetry) หรือการสำรวจด้วย
ภาพถ่ายเป็นศาสตร์การรังวัด ที่มีวัตุประสงค์เพื่อกำหนดพิกัดของวัตถุจาก
การแปลข้อมูลจากภาพถ่ายที่เก็บลักษณะทางกายภาพของวัตถุนั้นๆ จาก
ความหมายเดิมของ Photogrammetry หมายถึงการวัดบนภาพที ่วาด
ขึ้นมาจากแสง ทั้งนี้จะต้องผ่านกระบวนการบันทึกภาพถ่ายที่เกิดขึ้นมาจาก
แสง ซึ่งอาจจะเป็นการบันทึกในรูปแบบของฟิล์ม (Film) กระดาษอัดภาพ 
(Photograph) โดยในปัจจุบันการถ่ายภาพจะถูกบันทึกบนเซนเซอร์รับภาพ 
(Sensor) แล้วจะเก็บเป็นภาพถ่ายดิจิทัล (Digital Image) แต่ไม่ว่าจะเป็น
ภาพถ่ายลักษณะใดก็ตามจะต้องเข้าสู่กระบวนการรังวัด (Measurement) 
การแปลความหมาย และการประมวลผลแต่ละจุดภาพโดยใช้เทคโนโลยี
การประมวลผลภาพถ่ายดิจิทัล (Digital Image Processing Technology) 
[12] โดยในปัจจุบันมีการนำมีการนำอากาศยานไร้คนขับเป็นเครื่องมือที่ใช้
ในการจ ัดเก ็บภาพถ ่ายเพ ื ่อนำมาประมวลผลเพ ื ่อว ัต ถ ุประสงค์ ใด
วัตถุประสงค์หนึ่ง [13] 

2.2 ข้อจำกัดในการถ่ายภาพถ่ายทางอากาศ 

แนวบินของอากาศยานไร้คนขับถือว่าจุดที่ส่งผลต่อแบบจำลองสามมิติ 
โดยสิ่งก่อสร้างหรือวัตุที่มีพื้นผิวที่มันวาวเพราะอาจทำให้เกิดการสะท้อน
ของภาพถ่ายและได้ส ีหรือภาพไม่ช ัดเจน ประมวลภาพสามมิต ิและ
จำเป็นต้องมีการซ้อนทับกันของภาพ ที่เพียงพอคือการซ้อนทับด้านข้าง 

(side overlap) ไม่น้อยกว่า 60% ของพื้นที่แต่ละภาพและการซ้อนทับ
ด้านหน้า (forward overlap) ไม่น้อยกว่า 80% ของพื้นที่แต่ละภาพ [14] 
โดย แบ่งเป็น 3 มุมมองในการถ่ายซึ ่งมุมมองที ่จะถ่ายนั ้นขึ ้นอยู ่กับ 
วัตถุประสงค์และรูปแบบของแบบจำลองที่ต้องการ[15] โดยการบินที่ต้อง
ควรเป็นไปดังภาพที่ 1 [10]  

 

 
รูปที่ 1 การบินรอบอาคาร [10] 

2.3 การตรวจสอบควบคืบหน้างานโครงการก่อสร้าง 

การตรวจสอบควบคืบหน้างานของโครงการก่อสร้างเป็นเรื ่องที ่มี
ความสำคัญในการบริหารโครงการสัญญา [16] โดยหนึ่งในความสำคัญที่
เกี่ยวข้องของการตรวจสอบควบคืบหน้างานคือการเบิกงวดงานและการ
ดำเนินงานให้เป ็นไปตามหลักการบริหารส ัญญา [17] ในยุคปฏิว ัติ
อุสาหกรรมจากเทคโนโลยีโดยมีการนำเทคโนโลยีมากมายมาใช้ปรับปรุง
และพัฒนาอุตสาหกรรมก่อสร้าง [11] และในปัจจุบันมีการประยุกต์ใช้
พอยต์คลาวด์ในการตรวจสอบความแม่นยำในการประเมินความควบ
คืบหน้างาน ด้วยการประยุกต์ใช้แบบจำลองสามมิติของอาคารคอนกรีต
เสริม เหล็กในรูปแบบของพอยต์คลาวด์เพื่อประเมินปริมาณงาน ก่อสร้าง
หรือความคืบหน้าของงานก่อสร้าง [10] และยังพบการประยุกต์ใช้พอยต์
คลาวดใ์นการเป็นส่วนหนึ่งของการสนับสนุนการตรวจสอบคุณภาพของงาน
ก่อสร้าง [18] อย่างไรก็ตามจากการศึกษาที่ผ่านยังพบข้อจำกัดในบ้างมุมที่
ไม่สามารถสร้างแบบจำลอง 3 มิติได้ [10] ดังนั้นการวิจยัในครั้งนี้จึงเลือกใช้
บ้านพักอาศัยสองชั้นในรูปแบบชิ้นส่วนผนังสำเร็จรูป (Precast concrete) 
ซึ ่งมีความหมาะสมมากกว่าในการประเมิณความคืบหน้าจากภายนอก
อาคาร 
 

3. ขั้นตอนในการดำเนินการวิจัย 

การศึกษาการสร้างแบบจำลองสามมิติจากภาพถ่ายของกรณีศึกษา
บ้านพักอาศัยสองชั้น จังหวัดนครราชสีมาโดยแบ่งขั้นตอนในการดำเนินงาน
ตามขั้นตอนดังต่อไปนี้ 

3.1 กลุ่มประชากร 
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บ้านพักอาศัยสองชั ้นในรูปแบบชิ ้นส่วนผนังสำเร็จรูป (Precast 
concrete) โดยเก็บข้อมูลที่โครงการเมื่อแล้วเสร็จ 1 ชั้น และ 2 ชั้น โดย
เป็นอาคารคนละหลัง ดังนั้นกลุ่มตัวอย่างในการศึกษานี้มีจำนวน 2 ตัวอย่าง 

3.2 เครื่องมือที่ใช้ในงานวิจัย 

ในการเก็บภาพเพื่อสร้างแบบจำลองสามมิติจากภาพถ่าย สามารถใช้
เครื่องมือได้หลากหลายตามวัตถุประสงค์ของการ เก็บข้อมูล ทั้งนี้ต้องการ
เก็บข้อมูลภาพถ่ายอาคารในมุมสูงเพื่อ เก็บบริเวณรอบตัวอาคารและพบว่า
อากาศยานไร้คนขับ (Unmanned Aerial Vehicle: UAV) เป็นอุปกรณ์ที่
สามารถ เก็บภาพในมุมสูงได้ดี, การติดตั้งและใช้งานง่าย, มีราคาที่ไม่สูง 
มาก, สามารถเคลื่อนย้ายได้สะดวกและมีความละเอียดของ กล้องเพียงพอ
ที่สามารถเก็บภาพ รายละเอียดของตัวอุปกรณ์ ดังตารางที่ 1 

ตารางที่ 1 ข้อมูลจำเพาะของกล้องและอากาศยานไร้คนขับ(UAV) 

หัวข้อ ลักษณะ 

น้ำหนักตัวเครื่อง 570 กรัม 

ขนาดตัวเครือ่ง ขนาด 180×97×84 mm.  

ความเร็วสูงสุด 68 กม. / ชม. 

ความละเอยีดของกลอ้ง ด้วยความละเอียดสูงถึง 48 ล้านพิกเซล 

ระยะบินไกลสุด 10 กม. 

ระยะเวลาในการบิน 34 นาที 

เลนส์กลอ้ง 22 มม. 

ประเภทของไฟล์ภาพ JPEG, DNG (RAW) 

 

3.3 การวิเคราะห์ข้อมูล 

3.3.1 การวางแผนเก็บข้อมูลภาพถ่าย 
ภาพถ ่ายอาคารจะถ ูกเก ็บโดยการบ ินแบบอ ิสระ เพ ื ่อจำลอง

สถานการณ์จริงต่อผู้ไม่มีประสบการณ์ในการใช้งานอากาศยานไร้คนขับ 
อย่างไรก็ตามการบินยังคงเป็นไปตามหลักการในการบินวนรอบอาคารหรือ
สิ ่งปลูกสร้าง โดยความสูงขึ ้นอยู ่กับสิ ่งกีดขวางและความสูงอาคารใน
การศึกษานี้มีความสูงการบินที่ 15 เมตร และ 25 เมตร ของอาคาร 1 ชั้น 
และ 2 ชั้นตามลำดับ เพื่อให้ได้ภาพด้านข้างอาคารร่วมด้วย ดังรูปที่ 2 และ 
3 

 

 

รูปที่ 2 ภาพการถ่ายอาคารเมื่อแล้วเสร็จ 1 ชั้น 
 

 
รูปที่ 3 ภาพการถ่ายอาคารเมื่อแล้วเสร็จ 2 ชั้น 

 
3.3.2 การสร้างแบบจำลองในรูปแบบพอยด์คลาวด์ 
ภาพถ่ายจะถูกเป็นแบบจำลอง 3 มิติด้วยซอฟแวร์สำเร็จรูป โดย

ซอฟต์แวร์จะสร้างโดยคำนึงถึงพิกัดของภาพที่ถ่ายไว้และจะจับคู่แต่ละจดุที่
อยู่ในตำแหน่งแนๆที่คล้ายกัน อย่างไรก็ตามจะมีจุดส่วนเกินเกิดขึ้นจาก
ขั้นตอนนี้ทำให้ต้องมีการลบจุดส่วนเกินนี้ออกจากแบบจำลองเพื่อนำไปใช้
ในการวิเคราะห์ในขั้นตอนต่อไป ดังแสดงในรูปที่ 4 และ 5 

 
รูปที่ 4 แบบจำลอง 3 มิติอาคารเมื่อแล้วเสร็จ 1 ชั้น 

 

 
รูปที่ 5 แบบจำลอง 3 มิติอาคารเมื่อแล้วเสร็จ 2 ชั้น 

หลังจากที ่ลบจุดส่วนเกินออกจึงนำไปประมวลผลต่อโดย โดย
แบบจำลองสามมิติจะมีความชัดเจนต่ออาคารที่เราต้องการจะนำมาทำการ
ทดลองมากขึ้น ดังรูปที่ 6 และ 7 
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รูปที่ 6 แบบจำลอง 3 มิติอาคารเมื่อแล้วเสร็จ 1 ชั้น เมื่อเตรียมข้อมูลแล้วเสร็จ 

 
รูปที่ 7 แบบจำลอง 3 มิติอาคารเมื่อแล้วเสร็จ 2 ชั้น เมื่อเตรียมข้อมูลแล้วเสร็จ 

3.3.3 การประเมินความคืบหน้างานจากแบบจำลองพอยต์คลาวด ์
 1) Cloud compare 
 ใช้ซอฟต์แวร์ Cloud Compare ประมวลผลการเปรียบเทียบ

ของแบบจำลองที ่ถ ูกสร้างขึ ้นตามแผนการทำงาน ณ วันที ่140 กับ
แบบจำลองสามมิติจากพอยต์คลาวด์ โดยใช้ซอฟต์แวร์ Cloud Compare 
เปิดไฟล์ของแบบจำลองสามมิติจากพอยต์คลาวด์ ซึ่งเป็นไฟล์นามสกุลที่
ระบุพิกัดจุดสามมิติ (.xyz) และไฟล์ของแบบจำลองสามมิตินามสกุลไฟล์
เป็น (.obj) ดังแสดงในภาพที่ 8 

 

 
รูปที่ 8 การปรับแบบจำลองให้มีตำแหน่งเดียวกัน 

 
 แต่เนื่องจากแบบจำลองสามมิติจากแบบก่อสร้างนั้นยังไม่เป็น

พอยต์คลาวด์ จึงต้องสร้างพิกัดจุดสามมิติขึ้นบนพื้นผิวของแบบจำลองนั้น 
โดยใช้คำสั่ง Sample points on mesh เพื่อให้สามารถเปรียบเทียบทั้ง
สองแบบจำลองสามมิติได้  

 ทำการปรับแบบจำลองให้อยู่ในตำแหน่งเดียวกันโดยใช้คำสั่ง 
Translate/Rotate หมุนแบบจำลองให้อยู่ในตำแหน่งที่ใกล้เคียงกันมาก
ที่สุด โดยใช้คำสั่ง Align to cloud by packing เพื่อกำหนดจุดอ้างอิงแต่

ละจุดบนแบบจำลองสามมิติให้ตรงกันในรูปแบบอัติโนมัติ จากนั้นใช้อัลกอรึ
ทึม C2C จากคำสั่ง Compute cloud เพื่อคำนวณหาระยะห่างระหว่าง
แบบจำลองสามมิต ิดังแสดงในภาพที่ 9 

 

 
รูปที่ 9 Compute cloud 

 
 2) Python 3 
 เพื่อนำเข้าไฟล์พอยต์คลาวด์ที่มีนามสกุล .obj เข้าสู่ Python 

และนับจำนวน points ในไฟล์ สามารถทำได้โดยใช้ไลบรารี PyWavefront 
ดังนี้ 

 1) ติดตั้ง PyWavefront โดยใช้คำสั่งต่อไปนี้ใน Command 
Prompt หรือ Terminal 

 2) เขียนโค้ด Python เพื่อนำเข้าแบบจำลองสามมิติ และทำ
การนับจุดพอยต์คลาวดข์องแบบจำลองทั้งสองภาพ ดังแสดงในภาพที่ 10 

 

 
รูปที่ 10 โค้ด Python เพื่อนำเข้าแบบจำลองสามมิติ 

 
ในการศึกษาในครั้งนี้ได้ทำการเขียน Python ผ่านแฟลตฟอร์ม google 

colaboratory ดังแสดงในรูปที่ 11  
 

 
รูปที่ 11 google collaboratory 
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4. ผลการวิเคราะห์ และอภิปรายผล 

ผลการศึกษาแบ่งเป็นการหาจำนวนพอยต์คลาวด์จากแบบขำฃองด้วย
วิธีการจำนวนทั้ง 2 เพื่อประเมินประสิทธิภาพของแต่ละวิธีเพื่อใช้ประเมิน
แนวทางการประมาณความคืบหน้าโครงการก่อสร้าง โดยมีรายละเอียด
ดังต่อไปนี้ 

4.1) ปริมาณพอยต์คลาวด ์
ปริมาณจำนวนพอยต์คลาวด์เมื ่อเปรียบเทียบกับส่วนร้อยละความ

คืบหน้างานของโครงการก่อสร้างบ้านพักอาศัย 2 ชั ้น เมื ่อดำเนินการ
ก่อสร้างแล้วเสร็จ 1 ชั้น และ 2 ชั้นควรมีร้อยละความคืบหน้าต่างกันที่ร้อย
ละ 5-6 ดังแสดงในตารางที่ 2 และ 3 ตามลำดับ โดยทั้งสองวิธีมีจำนวน
พอยต์คลาวด์ที ่แตกต่างกัน อย่างไรก็ตามเมื ่อดูที ่ความแตกต่างแล้วมี
ปริมาณที่ใกล้เคียงกันโดยต่างกันเพียงร้อยละ 0.13 

ตารางที่ 2 จำนวนพอยต์คลาวด์แต่ละเทคนิคพร้อมร้อยละความแตกต่าง 

เทคนคิ 
จำนวนพอยต์คลาวด ์ 

1 ชั้น  (จุด) 
จำนวนพอยต์คลาวด ์ 

2 ชั้น (จุด) 
ร้อยละความแตกต่าง 

Cloud Compare 281,272 327,539 14.12% 

Python 141,689 164,750 13.99% 

 
ตารางที่ 3 ผลการเปียบเทียบจำนวนพอยต์คลาวด์ต่อร้อยละความแตกต่างความ
คืบหน้างาน 

Cloud Compare Python 
ร้อยละความแตกต่าง

จากแผนงาน 
Error 

14.12% 13.99% 20% 5-6% 

  

4.1) ค่าเบี่ยงเบน (Root mean square error) 

ค่าเบี่ยงเบนจากการวิเคราะห์ด้วยซอฟแวร์ Cloud Compare พบว่ามีค่า 
RMS เท่ากับ 0.143 โดยขั้นตอนนี้ดำเนินการหลังอัลกอรึทึม C2C ดังแสดงในภาพ
ที่  12 และ 13 โดยจากการทับซ้อนของอัลกอริทึมพบว่ามีการทับซ้อนที่บริเ วณ
ก่อสร้างได้ร้อยละ 56.29% ซึ่งมีความกับใกล้เคียงจากแผนงานหากไม่นับผนัง
ภายในของชั้นแรก 

 

 
รูปที่ 12 ภาพการซ่อนทับ 

 

 
รูปที่ 13 C2C อัลกอริทึม 

                                                                                                                                                                                                                              

จากผลการศึกษามีความเป็นไปได้ที่จะนำขั้นตอนดังกล่าวไปพัฒนา
และต่อยอดเพื่อตรวจสอบความคืบหน้างานในโครงการก่อสร้างที่ถือว่าเป็น
ขั ้นตอนที่สำคัญ [3] อย่างไรก็ตามวิธีนี ้เหมาะต่อการรวบรวมข้อมูลใน
แนวราบ หรือโครงการก่อสร้างที่สามารถยึดพื้นผิวภายนอกเป็นหลักในการ
อธิบายความคืบหน้างานได้ [10] ซึ่งข้อจำกัดนี้อาจจะไม่เหมาะกับอาคารที่
มีความซับซ้อนภายในอาคารหรือมีมูลค่าภายในอาคารมากกว่า และ
ประมาณการได้ยากจากพื้นผิวภายนอกหรือภาพถ่ายภายในอาคาร [19] 
โดยในอนาคตอาจนำวิธีนี้ไปต่อยอดกับการเรียนรู้ของเครื่องจักร (Machine 
learning) เพื่อสร้างแบบจำลองในการประเมินความคืบหน้างานอัติโนมัติ 
[11] โดยอาคารที่เหมาะสมอาจะเป็นอาคารประเภทโกดังสินค้า เป็นต้น 

 

5. บทสรุป 

จากผลการศึกษาข้างต้นแสดงให้เห็นว่าแบบจำลองสามมิติจากพอยต์
คลาวด์ถูกนำมาประยุกต์ใช้ในประเมิณความคืบหน้างานโดยใช้ 2 เทคนิค
ได้แก่การเก็บข้อมูลด้วยอากาศยานไร้คนขับ และนำไปวิเคราะห์ปริมาณ
จำนวนพอยต์คลาวด์ด้วย Could compare และ python พบว่ามีความ
แตกต่างจากร้อยละควบคืบหน้างานคลาดเคลื่อนที่ ร้อยละ 5-6 ซึ่งแสดงให้
เห็นว่าแบบจำลองสามมิติจากพอยต์คลาวด์มีความเป็นไปได้ในการใช้
ประเมินความคืบหน้า ของโครงการก่อสร้างโดยในครั ้งนี ้เลือกใช้การ
ก่อสร้างแบบชิ ้นส่วนผนังสำเร็จรูปซึ ่งมีความเหมาะสมต่อแนวคิดใน
การศึกษาครั้งนี้ 
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